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มาตรฐานการเรียนรู ้ ผลการเรียนรู ้ จุดประสงค์การเรียนรู ้ สาระการเรียนรู้ 

สาระฟิสิกส์  
1 . เข้ าใจธรรมชาติทางฟิ สิกส์ 
ปริมาณและกระบวนการวัด การ
เคลื่อนที่แนวตรงแรงและกฎการ
เคลื่อนที่ของนิวตัน กฎความโน้ม
ถ่วงสากล แรงเสียดทานสมดุลกล
ของวัตถุ งานและกฎการอนุรักษ์
พลังงานกล โมเมนตัมและกฎการ
อนุรักษ์โมเมนตัม การเคลื่อนที่
แนวโค้ง รวมทั้งน าความรู้ไปใช้
ประโยชน ์

1. สืบค้น และอธิบายการค้นหาความรู้ทาง
กลศาสตร์ ประวัติความเป็นมา รวมทั้ ง
พัฒนาการของหลักการและแนวคิดทาง
กลศาสตร์วิศวกรรม ที่มีผลต่อการแสวงหา
ความรู้ ใหม่ และการพัฒ นาเทคโน โลยี
สมัยใหม่ 
2. อธิบาย บอกความเข้าใจเกี่ยวกับหลัก
เบื้องต้นของกลศาสตร์ สถิตศาสตร์และใช้
คณิตศาสตร์ที่เกี่ยวกับสถิตศาสตร์แก้ปัญหา
สถิตศาสตร์วิศวกรรม 
3. วิเคราะห์ อธิบายขั้นตอนการวิเคราะห์
ปัญหา และระบบพิกัดฉากสามมิติได้ 
4. อธิบาย บอกความเข้าใจเกี่ยวกับพื้นฐาน
ของเวกเตอร ์
5. วิเคราะห์ อธิบายการบวกลบ และคูณ
เวกเตอร์โดยใช้เวกเตอร์หนึ่งหน่วย 
6. วิเคราะห์ อธิบาย เกี่ยวกับพื้นฐานของ
แรงในระบบ 2 มิติ และระบบ 3 มิติ 
7. วิเคราะห์ อธิบาย การใช้เวกเตอร์ช่วยใน
การค านวณหาแรงและโมเมนต์ของแรงใน
ระบบได ้
8. วิเคราะห์ อธิบาย และค านวณหาแรงลัพธ์

ด้านความรู้ (K) 
K1. บอกความหมายของกลศาสตร์ได ้
K2. จ าแนกประเภทของกลศาสตร์ได ้
K3. อธิบายและจ าแนกปริมาณสเกลาร์และ
ปริมาณเวกเตอร์ 
K4. สามารถอธิบายกฎการเคลื่อนที่ของ 
นิวตัน 
K5. สามารถค านวณหาน้ าหนักของวัตถุ 
K6. สามารถแปลงหน่วยการวัดทาง
วิศวกรรมโดยใช้ค าอุปสรรค 
K7. สามารถระบุขนาดและทิศทางของ
เวกเตอร์ที่กระท ากับจุดใดๆได้ 
K8. สามารถบวกเวกเตอร์และหา
ส่วนประกอบของเวกเตอร์ด้วยสูตร
ตรีโกณมิติได ้
K9. ค านวณหาขนาดและทิศทางของแรง
ลัพธ์ทั้งระบบ 2 มิติ และ 3 มิติ ได ้
K10. สามารถหาระยะระหว่างจุดสองจุด
ด้วยเวกเตอร์บอกต าแหน่งได้ 
K11. ประยุกต์ใช้ผลคูณแบบสเกลาร์ในการ
หาขนาดของแรงลัพธ์ได้ 
K12. อธิบายองค์ประกอบส าหรับการเกิด

1. กลศาสตร์และวิวัฒนาการ 
2. แนวคิดพ้ืนฐานทางกลศาสตร ์
3. ปริมาณสเกลาร์และปริมาณเวกเตอร์ 
4. กฎการเคลือ่นที่ของนิวตันที่เกี่ยวกับ
แรงดึงดูดระหว่างมวล และน้ าหนักของ
วัตถุ 
5. หน่วยการวัดทางกลศาสตร์ การแปลง
หน่วยการวัดทางกลศาสตร์ ค าอุปสรรค
ของหน่วยการวัดทางกลศาสตร์ และกฎ
การค านวณด้วยค าอุปสรรค 
6. ขั้นตอนการวิเคราะห์ปัญหาทาง
กลศาสตร ์
7. พื้นฐานของเวกเตอร์ การเขียน
เวกเตอร ์การบวกและลบเวกเตอร ์
กฎของไซน์และกฎของโคไซน์ การแยก
องค์ประกอบเวกเตอร์ การหามุมและ
ขนาดของเวกเตอร์ การหาเวกเตอร์หนึ่ง
หน่วย เวกเตอร์บอกต าแหน่ง การคูณ
แบบสเกลาร์และการคูณแบบเวกเตอร์ 
8.แรงในระบบ 2 มิติ ส่วนประกอบของ
แรงในพิกัดฉาก การบวกเวกเตอร์ของ
แรง และแรงลพัธ์ของระบบ 



มาตรฐานการเรียนรู ้ ผลการเรียนรู ้ จุดประสงค์การเรียนรู ้ สาระการเรียนรู้ 
และโมเมนต์ลัพธ์ที่เกิดในระบบได ้
9. วิเคราะห์ อธิบาย และค านวณหาโมเมนต์
ของแรงคู่ควบได้ 
10. มีเจตคติที่ดีในการสืบเสาะหาความรู้
และใช้ เหตุ ผลท าวิท ยาศาสตร์ ในการ
แก้ปัญหามีความละเอียดรอบคอบและ
ตระหนักถึงความปลอดภัย 

โมเมนต์ของแรง 
K13. ประยุกต์ใช้ทฤษฎีวาริยองในการหา
โมเมนต์ของแรง 
K14. สามารถใช้ผลคูณแบบเวกเตอร์หา
โมเมนต์ของแรง 
K15. สามารถหาโมเมนต์ของแรงรอบแกน
ระบทุี่กระท ากับวัตถุ 
K16. สามารถหาโมเมนต์ของแรงคู่ควบที่
กระท ากับวัตถ ุ
ด้านทักษะและกระบวนการ (P) 
P1. สามารถปฏิบัติการตามใบงานได้ส าเร็จ
ตามเวลา 
P2. สามารถเขยีนผังวัตถุอิสระของอนุภาค
ในระบบ 2 มิต ิและ 3 มิต ิ
ด้านคุณลักษณะอันพึงประสงค์ (A) 
A1. นักเรียนมีความมุมานะในการท าความ
เข้าใจและเห็นความส าคัญของวิทยาการ
ข้อมูล 
A2. นักเรียนตระหนักถึงความส าคัญและ
ประโยชน์ของความรู้ที่นักเรียนได้รับ 
A3. นัก เรียนมีความรับผิดชอบในการ
ปฏิบัติงานอย่างมีประสิทธิภาพ 
 

9. แรงในระบบ 3 มิต ิส่วนประกอบของ
แรงในพิกัดฉาก เวกเตอร์ของแรงที่
กระท าผ่านจุดสองจุด และแรงลัพธ์ของ
ระบบ 
10. การหาโมเมนต์แบบสเกลาร์ โมเมนต์
ของแรง และทฤษฎีวาริยอง 
11. ผลคูณแบบเวกเตอร์ กฎของผลคูณ
แบบเวกเตอร์ ผลคูณแบบเวกเตอร์ของ
เวกเตอร์หน่ึงหน่วยในพิกดัฉาก 
12. การหาโมเมนต์ด้วยผลคูณแบบ
เวกเตอร ์การหาโมเมนต์ของแรงด้วยผล
คูณแบบเวกเตอร ์และทฤษฎีของวาริยอง 
13. โมเมนต์ของแรงรอบแกนระบุที่
กระท ากับวัตถ ุ
14. โมเมนต์ของแรงคู่ควบแบบสเกลาร์ 
และแบบเวกเตอร์ การรวมโมเมนต์ของ
แรงคู่ควบ และหลักการย้ายแรง 
 

 


