
บนัทกึโครงสรา้งรายวชิาเพิม่เตมิ
รหสัวชิา ว30284 ชือ่วชิา เทคนคิปฏบิตักิารวทิย์ 2 กลุม่สาระการเรยีน

รูว้ทิยาศาสตรแ์ละเทคโนโลยี
ชัน้มธัยมศกึษาปีที่ 4 ภาคเรยีนที่ 1 เวลา 40 ชม. จำนวน 1

หน่วยกติ

ลำ
ดบั
ที่

ชือ่
หน่วยฯ

ผลการเรยีนรู ้
สาระการเรยีนรู/้เนือ้หา

สาระ

เวล
า
(คา
บ)

ภาระ
งาน

น้ำหนั
ก

(คะแน
น)

สือ่ฯ

1 ปรมิาณ
ทาง
กายภาพ

1.วเิคราะห์
สงัเคราะหแ์ละ
ออกแบบ วธิกีาร
ศกึษา และตรวจ
สอบความน่า
เชือ่ถอื จากของ
มลูและหลกัฐาน
ทีเ่กีย่วขอ้ง อยา่ง
สมเหตสุมผลได ้

ลกัษณะกายภาพเป็นสิง่ที่
สงัเกตไดด้ว้ยประสาท
สมัผัสมนุษย์ หรอืเครือ่งมอื
ตา่งๆ เพือ่ใชใ้นการศกึษาป
รากฎการณธ์รรมชาติ โดย
สิง่ทีส่งัเกตไดจ้ะกลายเป็น
ขอ้มลู 3 ระดบั การสงัเกต
การตคีวาม และการทำนาย
ซึง่นำมาใชแ้ปรความใน
การสรา้งองคค์วามรูต้า่งๆ
ทางวทิยาศาสตร์

6 -ชดุ
กจิกร
รมออ
นไล
น์
-
สรา้ง
เครือ่
ง
จับเว
ลา

10

- เว็บ
ไซ
ดต์า่งๆ

-ชดุ
กจิกรร
มออ
นไลน์

-ส
ไลด์
นำการ
ศกึษา

2 เครือ่งมอื
วดั

1.วเิคราะห์
สงัเคราะหแ์ละ
ออกแบบ วธิกีาร
ศกึษา และตรวจ
สอบความน่า
เชือ่ถอื จากของ
มลูและหลกัฐาน
ทีเ่กีย่วขอ้ง อยา่ง
สมเหตสุมผลได ้

อปุกรณเ์กบ็ขอ้มลูทาง
วทิยาศาสตร์ เชน่ ส
เกลเวอเนยีร์ มคีวาม
แมน่ยำ จากวธิกีารทาง
คณติศาสตร์ เป็นเครือ่งมอื
ทีช่ว่ยใหนั้กวทิยาศ
ษสตรเ์กบ็ขอ้มลูไดอ้ยา่ง
ถกูตอ้งและแมน่ยำ

4 -ชดุ
กจิกร
รมออ
นไล
น์
-
สรา้ง
เครือ่
งวดั
มมุ

10

3 ความรอ้น
และแสง

1.วเิคราะห์
สงัเคราะหแ์ละ
ออกแบบ วธิกีาร

ปรมิาณทางกายภาพบาง
ประเภท ไมส่ามารถเกบ็
ขอ้มลูเป็นเชงิปรมิาณ

4 -ชดุ
กจิกร
รมออ

5



ศกึษา และตรวจ
สอบความน่า
เชือ่ถอื จากของ
มลูและหลกัฐาน
ทีเ่กีย่วขอ้ง อยา่ง
สมเหตสุมผลได ้

ไดโ้ดยตรงจากการมอง
เทยีบกบัสเกลสิง่ประดษิฐ์
การใชเ้ครือ่งมอืทาง
วทิยาศาสตรท์ีอ่อกแบบ
จากกระบวนการทีถ่กูตอ้ง
จะทำใหไ้ดข้อ้มลูที่
แมน่ยำในเชงิปรมิาณได ้

นไล
น์

4 ปรมิาณ
ทาง
ไฟฟ้า

1.วเิคราะห์
สงัเคราะหแ์ละ
ออกแบบ วธิกีาร
ศกึษา และตรวจ
สอบความน่า
เชือ่ถอื จากของ
มลูและหลกัฐาน
ทีเ่กีย่วขอ้ง อยา่ง
สมเหตสุมผลได ้

ขอ้มลูทางไฟฟ้า เป็น
ปรมิาณทีส่มัพันธก์บั
อปุกรณส์ารสนเทศนศ์ึง่
สามารถแปลงเป็นขอ้มลูที่
แมน่ยำได ้โดยใชค้วาม
สมัพันธท์างคณติศาสตร์

4 -ชดุ
กจิกร
รมออ
นไล
น์

5

กลางภาค 20

ลำ
ดบั
ที่

ชือ่
หน่วยฯ

ผลการเรยีนรู ้
สาระการเรยีนรู/้เนือ้หา

สาระ

เวล
า
คา
บ/
ชม

ภาระ
งาน

น้ำหนั
ก

(คะแน
น)

สือ่ฯ

5 การแก ้
ปัญหา
และการ
เขยีน
โปรแกรม
พืน้ฐาน

1. ออกแบบ
อลักอรทิมึเพือ่แก ้
ปัญหาทาง
วทิยาศาสตรแ์ละ
คณติศาสตรไ์ด ้
2. เขยีนโปรแกรม
ทีส่อดคลอ้งกบั
อลักอรทิมึเพือ่แก ้
ปัญหาทาง
วทิยาศาสตรแ์ละ
คณติศาสตรไ์ด ้

อลักอรทิมึกบัการแกปั้ญหา
1.การใหเ้หตผุลเชงิตรรกะ
เป็นการนำกฎเกณฑ์ หรอื
เงือ่นไขทีค่รอบคลมุทกุกรณีมา
ใชพ้จิารณาในการแกปั้ญหา
การอธบิายการทำงานหรอืคาด
การณผ์ลลพัธ์
2. สถานะเริม่ตน้ของการทำงาน
ทีแ่ตกตา่งกนัจะใหผ้ลลพัธท์ี่
แตกตา่งกนั
คำสัง่ควบคมุ

6 1. ใบ
บนัทึ
กผล
กจิกร
รมที่
1 ถงึ
5

10 1.
Powe
rpoint
การแก ้
ปัญหา
และ
การ
เขยีน
โปรแ
กรม



พืน้ฐา
น
2..
เอกสา
ร
ประกอ
บการ
เรยีน
เทคนิ
ค
ปฏบิตั ิ
การ
พืน้ฐา
นทาง
วทิยา
ศาสต
ร์ 2

6 การ
พัฒนา
ระบบ
อตัโนมตัิ

3. เขยีนโปรแกรม
ควบคมุไมโครคอ
นโทรลเลอรก์บั
อปุกรณก์ลและ
เซน็เซอรไ์ด ้
4. พัฒนาระบบ
อตัโนมตัโิดยใช ้
ไมโครคอนโทร
ลเลอรก์บัอปุกรณ์
กลและ
เซน็เซอรไ์ด ้

ไมโครคอนโทรลเลอร์ คอื ชพิ
ประมวลผลชนดิหนึง่ทีเ่ป็น
สมองของหุน่ยนต์ ทีช่ว่ย
ควบคมุการทำงานรว่มกบัเซน็
เซอรแ์ละอปุกรณต์อ่พว่งทำงาน
รว่มโดยมตีรรกะแบบหุน่ยนต์
ในการทำงานกบัไมโครคอน
โทรลเลอรนั์น้จำเป็นตอ้งรู ้
หลกัการทำงานของอปุกรณ์
อปุกรณ์ input-output และ
อปุกรณก์ล การเชือ่มตอ่และ
การเขยีนโปรแกรมควบคมุการ
ทำงานของไมโครคอนโทร
ลเลอรก์บัอปุกรณ์ input-output

8 1. ใบ
บนัทึ
กผล
กจิกร
รมที่
6, 7
และ
8

10

7 การ
ประยกุต์
ใช ้
คอมพวิเ
ตอรใ์น
ดา้น
วทิยาศา
สตรแ์ละ
เทคโนโ
ลยี

5. ประยกุตใ์ช ้
คอมพวิเตอรใ์น
งานดา้น
วทิยาศาสตรแ์ละ
เทคโนโลยไีด ้

การประยกุตใ์ชง้าน
เทคโนโลยี (ไมโครคอน
โทรลเลอร)์ ในปัจจบุนั ได ้
มกีารนำมาใชใ้นหลาย
สาขาไมว่า่จะเป็น ฟิสกิส์
เคมี ชวีวทิยา เพือ่ชว่ยใน
การแกไ้ขปัญหาและ
อำนวยความสะดวกในการ
ทำงาน ทำใหก้ารทำงาน
ตา่งๆ ในปัจจบุนัดขี ึน้

4 1. ใบ
บนัทึ
กผล
กจิกร
รมที่
9
และ
10

10

สอบปลายภาค 20

รวมตลอดภาคเรยีน 40 100


